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min. Arbeitsbreite 1200 %3, &°
- - @a*' 23 10
12 max. Arbeitsbreite 2000 3,
2024 * 5300
Serien-Nummer
12| 2 Halteseil mit Befestigungslasche | Allgemein GN 111.2-150-14-B E
150 mm
m| 2 Steckbolzen St. GN 114.2-12-70 E
10| 2 BUgelgriff PP MF/132 36,5 E
Pos | Stk. Benennung Werkstoff Artikel/FertigmnaBe | L [mm] | E/V
@ . . .| Benennung :
Tiger Ocsosrem™™ e Toes
Hebezeuge der Spitzenklasse "ﬁhrdd!'n" ‘T%iearﬁé’ r:: efngua\lvniglt::agn%Tuicght
) Typ: i -
KURSCHLDGEN GrrbH - Hebezeughay ™t s ety TROTRAS2008
Gustav-Stresemann-StraBe 1 gemal §18 UWG vorzunehmen. Traglast 500 kg
51469 Bergisch Gladbach Ansichten Arbeits- |
www.tigerhebezeuge.de EJ[ @ Methode far:t'fst;irvev;h
EISORI28 | punkt(LSP) :
IS : i i
Datum | Neme | 1:5 omesmg. 30K
ezeiChnet 21 01 14 MOk Zeichnungs-Nr. :
72 | Anschlag Pos. 8 von @15 auf @716 geandert 16.04.18] Rol eoriift 31'3760_22 Blatt
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