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E MF/132 Ø6,5PPBügelgriff135

E GN 322.3-200-K18-RALUmleggriff-Handrad134

E GN 609.5-12-14-81.4305Distanzring233

E 817-6-9-C Rastbolzen mit Rastsperre232

E GN 6341-ST-10-32-A-BTStUnterlegscheibe131

Ersatzteilliste
E/VL [mm]Artikel/FertigmaßeWerkstoffBenennungStk.Pos.
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Index Änderung Datum Name
Z2

Kurschildgen GmbH  Hebezeugbau
Gustav-Stresemann-Straße 1

51469 Bergisch Gladbach
www.tigerhebezeuge-shop.de

Blatt
M1Ursprung : 9-6629_Z1

Zeichnungs-Nr. : 

9-8607_Z1

Datum Name
gezeichnet

geprüft
Mok06.08.26

Eigengewicht
Hebezeug : 

Maßstab : 27 kg1:4

Typ : 

Traglast : 

Arbeits- /
Greifbereich : 
Lastschwer-
punkt (LSP) : 

ST-IU-025-190-300-08607
250 kg
Ø190, Ø240, Ø260, Ø300

Das Urheberrecht an dieser Zeichnung verbleibt
bei uns. Die Zeichnung darf weder vervielfältigt,

noch dritten Personen zugänglich gemacht
werden. Im Falle einer Zuwiderhandlung

behalten wir uns das Recht vor, Schadenersatz
einzufordern oder rechtliche Maßnahmen

gemäß §18 UWG vorzunehmen.

Benennung : 

Spindelgreifer

Ansichten
Methode

E ISO R 128

145 682

Hinweis:
Laufflächen und Gewindespindel des Greifers 
müssen immer sauber und geschmiert sein!

Achtung:
Das Handrad darf nur 

betätigt werden, wenn das
 Greifgut abgesetzt ist!

Hinweis:
Das Handrad nur handfest 

(leicht) anziehen!
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